
Automatisation  
   d’une ligne de transport  
     de seaux 

Le cahier de charge de notre client stipule une manipulation de seaux, empilés sur une palette, le temps 
de cycle est de 15 secondes par seau: 
 
 

>>  Détection de position du seau  

>>  Pose sur le convoyeur et détection de métal  

>>  Charger/décharger de la machine pose feuillet de joint  

>>  Enlever les intercalaires  

>>  Poser un couvercle  

>>  Appliquer une étiquette  

>>  Empiler sur palette  
 
 
Notre solution prévoit 2 robots Stäubli. La pince est dotée d’une camera et  les robots sont commandés 
intelligemment avec un système de vision.  




