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7000 Mons
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Belgique

Tel: 0032 65 39 45 27

GSM : 0032 474 32 38 08
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ProceSim est un atelier d'automatismes, de supervision et de simulation de parties opératives.

Le Concept :

L] créer une partie opérative simulée avec 'éditeur graphique.

. apprendre les principes de la programmation.

L valider son raisonnement avec la simulation interactive et les outils de visualisation
dynamique

En validant votre process sur une partie opérative simulée, la programmation et la
maintenance des systémes automatisés deviennent accessibles a tous.

ProcesSim

Simulatenr de artle opérative

Monter sa partie opérative

L’éditeur vous offre un mécano virtuel contenant une bibliothéque

d'objets intelligents paramétrables (vérins, moteurs, détecteurs, i ;; = cHa e |
. 3 © Dvitechion

convoyeurs, roues codeuses, cuves, images, ...) naturellement i Mgt || Foztiim i

interactifs entre eux avec une synchronisation de l'adressage, des T I'_H.I e

mnémonicgues en liaison avec |'éditeur de programme Siemens .
1 I 1 1 1 | | | Paramétrage d e cellule ot d 'un vérin
Toutes les applications simples ou complexes peuvent étre réalisées.

Travailler directement avec les automates :

SIEMENS : 57-200, 57-300, S7-400 ou PleSim
Schneider Electric : TSX Micro ou PREMIUM

et valider vos essais sur |a partie opérative simulée.

—t 88 W
— Un simple adressage & la souris réalise la connexion avec les
i — automates industriels Siemens.
" soe  Gmmsm— & Eninterfagage avec 'automate (via le bus industriel),
--—'_E_~,-« ® b= g il s'intégre naturellement dans les systémes industriels .
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ProcesSim

Smunlatenr de

Configuration minimum requise : Ordinateur PC ou compatible Pentium 300 MHz, 64
Mo, systéme d'exploitation Win 98 ou supérieur

Connecté avec le cable ou par soft avec le simulateur et adressé graphiquement ,
ProcesSim interagit en symbiose avec les automates Siemens ou Schneider Electric.

Avec les outils d’analyse, de diagnostics et de visualisation dynamique
des raisonnements, la conception des processus automatisé devient ludique
et interactive.

bartie operative

N i

Développé et distribué par :

_La Haute Ecole de la Communauté frangalse en Hainaut, i
Centre de Recherches Appllquees r

612 u

Moieus des cormoyeuts dévacuion

8 avenue Maistriau, 7000 Mons.
Vos demandes sont a adresser a I'attention de Monsieur Jacques Boucqueneau
(processim@hecfh.be).

et _pour les versions en néerlandais adressez vous ala

Paul Feligue CVOA
Halensebaan 127

3390 Tielt-Winge

Tel: 0032 477 77 16 12
email:paul.feliqgue@skynet.be
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ME : La conception de logiciels agréables & utiliser ne peut-&tre entreprise
sans le concours chaleureusx de personnes apportant aides et critiques
constructives.

C'est pourquol, je remercie vivement toutes les personnes qui m'ont aidé et
en particulier Jean-Claude Cors.

Jinvite également les utilisateurs @ me communiquer toutes suggestions
et/ou critigues en vue d'ameliorer ce travail

Elles sont & adresser au Centre de techniques spéciales

8, avenue Maistriau

7000 Mons

a l'attention de Mr J. Boucqueneau

ou par caourriel & processim@@hecth.be
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ProcesSim : le laboratoire virtuel d’automatismes

ProcesSim réalise la simulation du
comportement des machines et processus

industriels. ?'

5 :g‘&"_*"ﬂ’""““

® Visualisations
dynamiques

T
.

Le logiciel est congu au Centre de Recherche
de la HAUTE ECOLE de la Communauté
francaise en HAINAUT (CReHEH) en
partenariat avec Siemens Belgique, Schneider
Electric France, Technord et divers
intégrateurs.

Cet outil met les concepteurs, les agents de
maintenance, les opérateurs et les apprenants y
dans des situations proches de la réalité. T

Programmé sur base d'un logiciel didactique de notre conception et sur les techniques et
théories de la modélisation, cet outil permet :

lors de la phase de conception,
o daméliorer lefficacité des pratiques de conception et de mise au point des
équipements,
o déviter les nombreuses modifications et adaptations sur site,
o de supprimer par la simulation, les ambiguités de compréhension et de
faire découvrir des solutions innovantes

avec une argumentation interactive  du produit proposé, de vérifier 'adéquation
des systéemes présentés avec leurs besoins,

d'améliorer la formation, la documentation et la AT 1
maintenance des systémes automatisés grace a une
simulation interactive

Piloté depuis les automates industriels, cet outil simple, flexible, TR
adaptatif et personnalisable vous permet grace a son « mécano
virtuel » la conception, I'expérimentation, I’optimisation et le dépannage de votre processus.
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Quelques écrans

Le Mécano Virtuel :

La boite a outils :
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Analogique - Digital

Binaire codé décimal

B
[t Output
Foues Afficheur

codeuses eegments
Binaire [-32768 & 32767]
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Du T.O.R. a ’Analogique

Sondes analogiques, mot de commande...

Sonde de niveau .

Centre de recherche
de lo HAUTE ECOLE
de lo Communouté
frangaise en HAINAUT

De la grandeur Physique a la grandeur API
en passant par la carte d'acquisition de

automate
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Fonctions mathématiques intégrée aux objets !

Pas de modélisation a réaliser !
Tout estintégré !

pa W W W

Frf §F T

Réalisez votre circuit : [installation de pormpage |
ProcesSim le modélise pour vous ! B

= Comportement de Finstallation de pompage
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Analyses et visualisations dynamiques :

Les signaux :

Les réseaux :

Yisuahsation dynamique du reseau Ed)

==

1
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-
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1 ]

8 =l

Le grafcet :
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Les équations :

Bloc logique en visualisation dynamique x|
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Tous les outils et visualisations dynamiques a votr e
disposition.

Méme la simulation de pannes!

L’'automate virtuel :

L'API en Yisualisation dynamique

PNIDP
- SIEMENS
nesv
FrcE
RUN
sror | £ 4

3 Lakstn PID o cunrs. Dot tur b bouton Lances e au pord s Rt Pt de dwse o it Chaues s in

] PusH

R
sToP
MRES

CRUZMREL M1

T Ik % Oy
L 4 - 10000

ﬁ S
o
[ : // e consasash EROD
6% I T ’ wnm
1= \J/
i | | - M|croW|n i
ProcesSim i ate
s : H ’ 18 GiFeg
', freornage |secondes ichantion) - - Ligerde
R 1 T T T il Pl bassge :;:
e =t | | Sarpandrs G
. - . - ] hm;wﬁmnﬁmmmﬂwwhwm“mmm Clcgues vt b
sl a beaiton Commuricaben . pous changss bo ipps dA°
ey
@ chiansznan R€gulation PID — S7 aux commandes de ProcesSim  wrsin | femn |




La connexion avec l'automate :

Siemens :

Adressé graphiguement, connecté a I'automate avec le cable MPI, PROFIBUS, INDUSTRIAL
ETHERNET ou par soft avec le simulateur, Processim s'integre naturellement dans les systémes

industriels les plus complexes.

Industrial Ethernet, Profibus et

Adressage du PLC

Synchronisation de 'adressage et
des mnémoniques avec Step 7

S7 aux commandes de ProcesSim
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Schneider Electric :

Connecté avec le cable TSXPCX, par MODBUS TCP ou par soft avec le simulateur et
adressé graphiquement, ProcesSim interagit en symbiose avec les automates
Schneider Electric de la gamme TSX et Modicon M340

. Configuration matérielle
Adressage du TSX Micro du TSX

Travailler directement avec I’ automate TSX ou Modi  con M340 ou encore le simulateur

pour permettre I'apprentissage du langage PL7 PRO, UNITY et de valider vos essais sur la
partie opérative simulée.

Un simple adressage a la souris réalise la connexion avec 'automate industriel TSX MICRO
,PREMIUM ou MODICON M340.

Simulation de la Percetris Schneider dans ProcesSim
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Phoenix Contact :

Adressé graphiqguement, connecté a I'automate avec le cable NDUSTRIAL ETHERNET,
Processim s'integre naturellement dans les systémes industriels les plus complexes.

Travailler directement avec I' automate Phoenix Con  tact pour permettre I'apprentissage
du langage PCWORX et de valider vos essais sur la partie opérative simulée.

L’adressage avec l'automate industriel PHOENIX CONTACT est automatiquement généré
par ProcesSim.
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Quelques exemples d’applications :

Exemple 1 : Tri de produits

Exemple 2 : Conditionnement de comprimés

Exemple 3 : Traitement de surface

Fxemnle 4 - Station de
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Machine de mise au point du procéde de fabrication des vitrages a
basse émissivité modélisée dans Processim

Le processus réel

Le processus simulé dans ProcesSim

Témoignage de l'auteur de ce projet

« Pour I'aspect pratique de ce projet, jai eula  chance de pouvoir le simuler sur
ProcesSim avant de le réaliser et de cette maniere,  jai pu parvenir a une solution qui
s’est avérée, sur le processus réel, performante et fiable ».
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Historique des développements

ProcesSim a été concu et développé afin de répondre aux besoins :

des écoles de l'enseignement technique, des enseignants et des jeunes se destinant
aux métiers de l'automatisation et de la domotique, a savoir : de disposer d’outils
adéquats pour la formation aux techniques et aux raisonnements de la mise en

ceuvre des installations automatisées ;

des techniciens qui congoivent et programment plus facilement une installation

indépendamment de la diversité des équipements ;

des industriels et des clients qui disposent d’'une visualisation virtuelle de I'installation
congue et de vérifier la conformité avec le cahier des charges fixé.

Suite & un concours, le CReHEH a obtenu une subvention ayant permis la migration de la

version didactique vers un outil industriel.

Le CReHEH est spécialisé dans le développement de produits didactiques et industriels
dans les domaines de la modélisation des systemes automatisés et domotisés.

Nous avons diffusé plus de 2500 licences dans I'enseignement et organisé la formation des

enseignants (plus de 200 maitres formés).

Grace a la signature de convention avec le secteur privé, notre équipe a triplé ses effectifs

cette année.
Une version de ProcesSim pour plateforme e-learning, destinée a la

formation d’automaticiens, est actuellement en cours de
développement.

Quelques références

Enseignement Secondaire (voir 'encadré ci-contre) plus de
3000 licences'!

Formation en Cours de Carriére (FCC) pour les formations
enseignants (plus de 200 maitres formeés)

De Nayer Instituut (ingénieurs industriels et graduats)
Tunisie ISET (Maintenance industrielle et conception)
ENIM (Ecole Nationale d'Ingénieur Metz)

Projet de recherche CAIAO portant sur la conception

d’automatismes industriels assistée par ordinateur

Bruxelles formation  (centre de formation pour demandeurs
d’emploi)
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Liste des établissements

A.C.Bracops-Lambert Bruxelles

A.C. Femand Bum Schaerbeek

AR. Alleur

A.R. Aywaille

A.R. CHARLEMAGNE JUPILLE

A.R. COUVIN

A.R. Fontane-'Evéque

A.R. HANNUT

A.R. IXELLES

A.R. JOURDAN FLEURUS

AR. JUMET

A.R. LAEKKEN

A.R. Marchienne-au-Pont

A.R. NEUFCHATEAU

A.R. NORBERT COLLARD BEAURAING
A.R. PERUWELZ

A.R. PHILIPPEVILLE

A.R. RIVA BELLA BRANE-L'ALLEUD
A.R. ROBERT GRUSLIN ROCHEFORT
A.R. ROSRATH

A.R. SAINT-GEORGES-SURMEUSE
A.R. SOUMAGNE

A.R. TAVMINES

A.R. VICTOR HORTAFOREST

A.R. VIELSAM

AR. Visé

A.R. WH.LKENRAEDT

C.EC.S. Henri Dunant Marchienneaupont
CENTREDENSEIGNEMENT SEC. LEON MIGNON — LAIRESS]
- LIEGE

E.ST.H. MONS

Ecole POLYTECHNIQUE DE HUY
Ecole POLYTECHNIQUE DE SERAING
Ecole POLYTECHNIQUE DE VERVIERS
I.C.ESS. LEON HUREZ LALOUVIERE
I.LE.S.P. MONS

LE.S.S.B Jamiouk

L.LP.AM.NIVELLES

LT.C.F. Alon

LT.C.F. Centre Adenne LIBRAMONT
L.T.C.F. ChdméWyns ANDERLECHT
L.T.CF. DNANT

L.T.CF. EVERE

.T.CF. HENRY MAUS NAMUR
L.T.C.F. Irchonwelz

.T.C.F. MORLANWELZ

L.T.C.F. Mousaon

L.T.CF. RANCE

L.T.C.F. Vald’Escaut TOURNAI

L. T.MA. TOURNAI

INST. PROV. de 'TENSEIG. SEC. SEILLES
INST. TECH. DE L'INDUSTRIE ET DEL'’AUTOMOBILE LIEG
INSTITUT COMMUNAL D’ENSEIG. HORTICOLE DE LIEGE
INSTITUT DES ARTS ET METIERS BxI
Institut Diderot BRUXELLES

Institut Technigue René Cartigny IXELLES
L.T.C.P. SOIGNIES

L.T.P.M. HERLEMONT LALOUVIERE
L.T.RS. HORNU

LYCEE DELAC.F. NAMUR

Lycée dela C.F. Peqy Charles Plisnier
Lycée del C.F. Quevaucamps

U.T.— LE.T.S. CHARLEROI

U.T.P.P. CHARLERC




Institut Supérieur Industriel a Mons formation des candidats ingénieurs industriels
(Bac + 5) ainsi que pour les graduats (Bac + 3)

Formation destinée aux industriels CEMI (Centre d’Excellence en Maintenance
Industrielle)

Technifutur Liege avant projet concernant la création d'une plate forme de formation a
I'automatisation depuis I'Internet

Centrum Nascholing Onderwijs  Unniversiteit Antwerpen ( formation continuée)

Siemens Institute a Huizingen Formations sur Simatic S7

Ateliers Workshops en collaboration avec Siemens la régulation numérique et OPC avec
Micro Automation et ProcesSim

Schneider Electric France (Diffusion de la version automate Schneider sur la France)

FOREM Formation

Industriels : Technord, CBR antoing, Matéria Nova, Glaverbel, Si mpartners, AnB,
INCITEC, Phoenix Contact, Epair, Wow Company, etc.
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Données techniques :

ProcesSim Pro est spécialement concu a l'usage des industriels et a la formation dans
I'enseignement supérieur et universitaire.

Cette version offre des solutions innovatrices pour la conception , la simulation et la
diffusion de processus d'automatisation.
Il est reconnu pour répondre aux besoins des ingénieurs, des techniciens et des formateurs.

Potentiometrs linéaire:
M écano virtuel Eléments 50
Substitutiol
10 Afficheurs
10
Plateaux indexeu
Cuves
10 10
- Pompe et accessoire:
Zone de destructi Centrifuge et Volumétrique
10 I . 50
Générateurs d'objets
Vannes et accessoil
10
50
Mécanisme animé )
Débitmeétres manometres
10 Sondes de niveau
Jauge de pese
Vérins 50
20
- Mots de sortie analogiqu
Moteurs et accessoll 94 50
Mots d’ent ée analogiqu
50
Codeur, thermique, contacts auxiliaires.| 30 InpU/OUtp U/BIts internes T
Variateur de frequen:
512
Convoyeur Mises a jour gratuites
20 s
Automate programmable intégré
Positionneurs linéairt Temporisatior 50
10 Compteur
50
Roues codeu
Etape
10 .
ez
Grafcet: n
Liaisons 100(
* |l existe également une version Découverte limitée destinée a la formation des principes de base de I’  automation.

Page 17 sur 19



Modes de fonctionnements adaptés.

Pour satisfaire les impératifs pédagogiques et industriels ProcesSim fonctionne selon quatre
modes de fonctionnement

Modes de travall Objectifs

Option de ProceSm
activable par le
fomateur

Le Pc aux commandes du
matériel virtuel

N Etudes des fonctions de base
- (Processim intégre les de l'automate
O - fonctionnalités de base d'un
o
API
Le Pc aux commandes du Apprentissage des fonctions de
matériel réel et supervision de base de 'automate et initiation
I'installation depuis ProceSim au cablage d’'un API

L'’API aux commandes du

matériel virtuel (aux entrées de La programmation depuis
'automate correspondent celles lautomate industriel et les
de I'écran et les actionneurs essais virtuels
sont virtuels

L’automate aux commandes du
matériel réel et la supervision
par ProcesSim

Le pilotage et la supervision de
la parie opérative réelle

La maintenance et le dépannage sont également intégrées chaque « objet » peut étre mis
en défaut

Multi niveau du débutant a I'ingénieur

La création et I'enregistrement de fichiers modeles , réservé aux formateurs est prévue pour
la création d’applications types correspondant aux besoms ponctuels :

partie opérative seule,

partie opérative et composants,

exemples résolus,

exemples erronés a corriger,

Parties opératives mon modifiables, etc.
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Configuration requise

Ordinateur PC compatible Pentium |l
RAM 256 Mo
OS : Win 98, ME, 2000, XP & VISTA

Contacts et site Internet : http://processim.hecfh.be

Développé et distribué par :

Le Centre de Recherche de la HAUTE ECOLE de la Comm unauté
Francaise en HAINAUT.

8a, Avenue Maistriau
7000 Mons

Hainaut

Belgique

Tel : 0032 65 39 45 27
GSM : 0032 474 3238 08

Vos demandes sont adresser al'attention de :
Mr Jacques Boucqueneau
Email : processim@hecfh.be

Pour les versions en néerlandais adressez vous a la

Paul Feligue CVOA

Halensebaan 127
3390 Tielt-Winge
Tel: 0032 477 77 16 12

Vos demandes sont adresser al'attention de :
Mr Paul Felique
email:paul.felique@skynet.be

Le Centre de Recherche de la Haute Ecole en Haif@ReHEH) met & disposition une équipe
multidisciplinaire qui travaille au développemengé dProcesSim (6 développeurs et plus de 250 testeu
externes) et en assure le support technique.

LE SAVOIR-FAIRE duCReHEH est renforcé par de nombreux partenariats de mawgau.

ﬁ TECHNORD ..

NB : La conception de logiciels agréables a utiliser ne peut-étre entreprise sans le concours chaleureux de
personnes apportant aides et critiques constructive S.
C’est pourquoi, je remercie vivement toutes les per ~ sonnes qui m'ont aidé et en particulier Jean-Claude Cors.
Jiinvite également les utilisateurs a me communiquer toutes suggestions et/ou critiques en vue d’améliorer ce travail.

Elles seront adresser au :
Centre de Recherche de la HAUTE ECOLE de la Communa uté francaise en HAINAUT

Email : processim@hecfhbe
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